C-Digital Conrad-Digital

Verschiedene ROCO L oks mit einge-
bauten Decodern (Decoder einbau s. Hand-
buch C-Digital, Conrad —Digital, Kap. 6)

i

E18: Der Decoder ist mit Kuhlblech im
Fuhrerhaus eingeklebt. Die Motortreber
kleben an einem Aluminium-Zwischenplatt-
chen (Pfell).

Einbau des Decodersim Fuhrerstand unter
den Lichtleitern. Locher an der Fihrer-
standsunterseite sollen die Luftzirkulation
etwas unter stiitzen.

Von Roco werden Austauschmotore mit
niedrigerem Stromverbrauch angeboten.
Durch Kuhlung des Decoders und den
Einbau von Widerstdnden (Bild rechts)
kann der Motortausch u.U. vermieden
werden.

Die Belegung des NEM-Steckers (Bild oben

Mitte)
obereRehev. |.: blau-rot-braun-rosa
untereRehev.l.: rosa-weil3-gelb-grau

Da der Stromverbrauch bei diessm Motor
relativ hoch ist (im Leerlauf 400mA gemes-
sen) und im Gehause nur eine geringe L uft-
zirkulation herrscht, erwérmt er sich schnell.
Durch die zusatzlich eingebauten Wider-
stande von insgesamt 1,6 Ohm (2 x 3,3 Ohm)
zu jedem Motoranschluf3 wird der Strom und
die Erwarmung etwas reduziert (rote Pfeile).
Bei der Decoderprogrammierung soll das
Merkmal *“Elektrische Motorbremse EIN”
nicht aktiviert werden!

Die Einstellung der Decoder parameter :

2c =64, 2b = 41 laut Handbuch Kap. 5.6 und
Anhang 9.1

2c=65be Drelleterbetrieb




C-Digital Conrad-Digital

Verschiedene ROCO L oks mit einge-
bauten Decodern (Decoder einbau s. Hand-
buch C-Digital, Conrad —Digital, Kap. 6)

Im Leerlauf wurden 350mA Motorstrom
gemessen; unter Last kénnten tber 500mA
entstehen. Zur ausreichenden Kihlung des
Motorbausteins wird der Decoder am
Metall-Gehause angeklebt. Aus Platzgrin-
den mufdte es an der Innenseite ausgefrast
werden (angedeutet durch weil3es Rechteck
und Pfeile).

Rechts: Alternativ konnte der Decoder
unter dem Lokdach engebaut werden,
wenn ein Motor mit geringerem Strom-
verbrauch (ca. 250 mA im Leerlauf) vor-
liegt und deshalb die Kihlung ausreichend
ist. Ein auf den Decoder aufgeklebtes Alu-
miumplattchen (vgl. E18) unterstutzt die
Kidhlung. Dabel muf3 das Aluminiumplat-
tchen nach unten, Richtung Motor zeigen,
damit die Wéarme das Dach nicht verfor mt.

E94: Einbau des Decoders unter Beachtung
eines hoheren Motor stroms

An der Leterplatte wurde eine Kante, beim
Fuhrerhaus eine Aussparung fur den Deco-
der herausgeschnitten (griine Pfeile).

Eine Alternative zum Kuhlungsaufwand be-
steht im zuséitzlichen Einbau des 1 Ampere
Boosters fir den Motor. Anfrage Uber eMail
bel techsupport@c-digitalsystem.d

Links: Ansicht von auf3en zum angeklebten
Decoder. Die Metallplatte zum Drehgestell
(Pfeil) wurde ebenfalls etwas abgefr ast.

Die Einstellung der Decoder parameter :

2c =44, 2b = 41 laut Handbuch Kap. 5.6 und
Anhang 9.1

2c=45be Drelleterbetrieb
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C-Digital Conrad-Digital

Verschiedene ROCO L oks mit einge-
bauten Decodern (Decoder einbau s. Hand-
buch C-Digital, Conrad —Digital, Kap. 6)

Oben: Um Platz fur den Decoder zu
schaffen, wurde aus dem Gewicht ein
Rechteck ausgefrast (grune Pfeile). Falls
keine Frasmaschine vorhanden, mul3 die
Flache durchgehend bis zur rosa punktier-
ten Linie ausgesagt werden. Die Dré&hte zur
Lokplatine verlaufen in einer ausgesagten
Nut nach unten (roter Pfell).

Rechts: Die Drahte weil3 und braun fur die
Spitzenlampen und Schlusslichter werden
am abnehmbaren Lampengehéuse angel6-
tet und durch ein Klebeband von elektri-
schen Berthrungen getrennt. Den Gegen-
pol fur die Lampen bildet das L okgehduse
beim Aufsetzen der Lampen. Auf der ande-
ren Lok-Seite sind die beiden Drahte
vertauscht anzubringen.

OBB 1110 mit sichtbarer Fiihrerstandsbe-
leuchtung als Zusatzfunktion 1.

Oben: Die Anschlisse des Decoders an der
Lokplatine. Beide Motoranschliisse miissen
vom Gehause und von Gleisstromzufiihrun-
gen isoliert sein. Falls erforderlich, missen
L eiterbahnen aufgetrennt werden (Pfell).

Links: Als Zusatzfunktion 1 (grtner Draht)
sient man die Fuhrerstandsbeleuchtung ein-
gebaut, wobei ein Lampchen in die entspre-
chend hergestellte Bohrung eingepasst
wurde.

Die Einstellung der Decoder parameter :

2c =44, 2b = 41 laut Handbuch Kap. 5.6 und
Anhang 9.1

2c=45be Drelleterbetrieb
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